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Ostrzezenie

Wszyscy uzytkownicy powinni zapoznac sie z instrukcja obstugi jak 1 ze
zrzeczeniem sie odpowiedzialnosci przed korzystaniem z produktu Hubsan.
Poprzez uzywanie produktéw Hubsan uzytkownicy akceptuja zasady i
warunki korzystania z urzadzenia. Produkt ten nie jest przeznaczony dla osob
ponizej 14 roku zycia. Podczas korzystania z produktow Hubsan, uzytkownicy
godza sie na ponoszenie odpowiedzialnosci za witasne czyny jak i
konsekwencje korzystania z produktu. Produkty Hubsan moga by¢ uzywane
wytacznie zgodnie z przeznaczeniem oraz zgodnie z panujgcymi lokalnymi
prawami, rozporzadzeniami oraz zaleceniami podanymi przez Hubsan.
Uzytkownicy zgadzaja sie z podanymi tutaj zasadami i warunkami jak i innymi
powigzanymi wytycznymi firmy Hubsan.

Instrukcje

Niektore funkcje lotnicze urzadzenia sg ograniczone do wybranych obszarow.
Przed uzyciem tego produktu, uznaje sie, ze uzytkownik zaznajomit sie z
odpowiednimi rozporzadzeniami ICAO oraz lokalnymi prawami dotyczacymi
bezzatogowych  statkdw  powietrznych.  Uzytkownik  ponosi  petna
odpowiedzialnos¢ za konsekwencje wynikajgce z ignorowania tych
rozporzadzen oraz praw.

Wymagania dotyczace lotu

(1) Lataj na otwartej przestrzeni bez wysokich budowli oraz przeszkod (takie
jak drzewa czy stupy). W poblizu budynkéw oraz przeszkdd, sterowanie oraz
sygnat GPS moga byc¢ znacznie ostabione. Funkcje takie jak tryb GPS czy
powrot do punktu domowego moga nie dziatac poprawnie.

(2) Nie lataj w niekorzystnych warunkach pogodowych (takich jak silny wiatr,
deszcz, mgta).

(3) Model powinien by¢ uzywany w temperaturach 0-40°C.

(4) Podczas lotu, trzymaj sie z dala od przeszkod, ttumow, linii wysokiego
napiecia, drzew, wody itp.

(5) By unikna¢ zaktécen w nadajniku, nie nalezy lata¢ w otoczeniu z silnym
polem elektromagnetycznym

(np. stacje radiowe, elektrownie).

(6) Dron nie moze by¢ uzywany blisko okregu arktycznego lub na samej
Antarktydzie.

(7) Nie nalezy latac statkiem w miejscach z zakazem lotu.

(8) Nie nalezy uzywac¢ modelu plisko linii wysokiego napiecia, lotniskach oraz
miejscach z silnymi zaktéceniami magnetycznymi.




BEZPIECZENSTWO

UZYTKOWANIE

Zachowaj szczeg@lng ostroznos$¢ podczas korzystania z drona. Mate elektroniczne
czesci mogg zostac¢ uszkodzone podczas upadkew i wptywu wilgoci /cieczy.

By unikngc¢ zranien, nie uzywaj] modelu z uszkodzonymi komponentami.

KONSERWACJA

Nie nalezy rozkrecaé¢ i prabowac naprawiac¢ urzgdzenia na wtasng reke. Skontaktu;
sie z firmg Hubsan lub autoryzowanym dealerem by uzyskac serwis. Po wiece)
iInformacji, odwiedz oficjalng

strone www.hubsan.com.

AKUMULATOR

Nie rozkreca), sciskaj, opuszczaj, podpalaj ani nie miazdz akumulatora. Nie powodu
spie¢ i nie przykfadaj akumulatora do metalu. Unikaj temperatur powyzej] 60°C.
Akumulator powinien by¢ w petni natadowany przed rozpoczeciem lotu. Do
tadowania powinna by¢ uzywana dedykowana tadowarka Hubsan. Trzymaj
akumulator z dala od dzieci oraz wilgoci.

LOT

Bierz pod uwage bezpieczenstwo swoje jak i innych ludzi podczas lotu.
- Nie lataj w ztych warunkach pogodowych.

- Nie prebuj chwyta¢ drona podczas lotu.

- Produkt ten jest przewidziany dla uzytkownikew powyzej 14 roku zycia.

- Po kazdym locie, wytgcz silniki drona oraz odtgcz go od zasilania. Dopiero p#zniej
wytgcz pilot.

ZAPOZNAJ SIE Z WYLACZENIEM ODPOWIEDZIALNOSCI ORAZ INFORMACJAMI
DOTYCZA-
CYMI BEZPIECZENSTWA PRZED PIERWSZYM LOTEM

Znaczenie symboli:
) 2akaz X Instrukgja
] Odnosnik

/\ Wazna informaga




DRON UZYWA INTELIGENTNEGO AKUMULATORA

e Jesli planujesz nie uzywac drona przez dtuzszy czas, przechowuj akumulator
zatadowany w ~50%

by zachowac jego wydajnosc.

® Do tadowania uzywaj dedykowanej tadowarki Hubsan.

® Roztadowuj akumulator pod napieciem 5V lub nizszym. By unikng¢
uszkodzen, nie roztadowuj

akumulatora zbyt dtugo.

® Nie taduj akumulatora na dywanie, by unikng¢ pozaru.

e Akumulatory musza by¢ tadowane, jesli nie byty uzywane przez 3 miesigce.

() 1. Nie rozkrecaj akumulatora.

2. Nie powoduj spiec.

3. Nie uzywaj akumulatora blisko rédet goraca.

4. Trzymaj z dala od wody i innych cieczy.

5. Nie taduj akumulatoréw w swietle stonecznym lub blisko ognia.
. Nie przebijaj akumulatora ani nie uderzaj go.

. Nie taduj akumulatora, ktéry zostat uszkodzony lub zdeformowany.
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/. Nie rzucaj akumulatorem.
8
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. Nie spawaj na lub blisko akumulatora.
10. Nie przetadowuj lub zbyt dtugo roztadowuj akumulatora.

11. Nie zmieniaj biegunéw akumulatora.

12. Nie podtaczaj akumulatora do tadowarki w samochodzie lub innych nietypowych zrodet
zasilania.

13. Akumulator ten nie moze by¢ uzywany z innymi urzadzeniami.

14. Nie dotykaj zadnych cieczy wydobywajgcych sie z akumulatora. Jesli skéra lub ubrania
zetkna sie z chemikaliami akumulatora - natychmiast optukaj to miejsce wodg

15. Nie mieszaj innych akumulatoréw z akumulatorami litowymi.

16. Nie taduj akumulatora dtuzej niz jest to konieczne.

17. Nie wktadaj akumulatora do mikrofalowki.

18. Nie ktad akumulatora na petnym stoncu.

19. Nie uzywaj w otoczeniu z duzg elektrycznoscia statyczng (64V+).

20. Nie taduj w temperaturze ponizej O° i powyzej 45° .

21. Jesli uzywany jesli nowy akumulator wyglada na zuzyty, przecieka, dziwnie pachnie lub
jest zdeformowany, natychmiast oddaj go do dystrybutora.

22. Trzymaj akumulator z dala od dzieci.

23. Uzywaj dedykowanej tadowarki i trzymaj sie wytycznych tadowania.

24. Nieletni uzywajacy akumulatora oraz urzadzenia powinni by¢ pod nadzorem dorostego.
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1.1 Czesci zamienne
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1.2 Akumulator drona
1.2.1 tadowanie akumulatora

Pojemnosc akumulatora: liotowy 800mAh, 15.2V. Czas tadowania wynosi okoto 110

minut.
1. Podtacz adapter do zasilania (100V-240V, 50-60Hz).

2. Podtacz inteligentny akumulator oraz adapter. Inteligentny akumulator
powinien byc¢ wytaczone.

3. Dioda poziomu mocy akumulatora bezie migac, informujgc o obecnym stanie.
4. Inteligentny akumulator jest natadowany do petna, gdy diody zgasng. Nalezy

wtedy wyjgc akumulator oraz adapter, aby zakonczy¢ tadowanie.

Uwaga: Po uzyciu akumulatora, nataduj go do przynajmniej 50%, aby zachowac

Jjego wydajnosc.

t adowarka / balancer Adapter

EWJFEJ—“%#Z\ |

kumulator

1.2.2 Montaz akumulatora

6 Przygotuj akumulator

‘L W16z akumulator do odpowiedniego
e przedziatu i nacis$nij zaczepu po obu
J/ stronach, az wyskocza.

6 Upewnij sie, czy zaczepu akumulatora
zaczepity sie w miejscu.




1.2.3 Funkcje akumulatora

(1) Wyswietlanie zasilania: Akumulator informuje o obecnym stanie mocy.

(2) Automatyczne roztadowanie: jesli akumulator jest natadowany do petna i
przechowywany bezczynnie przez 10 dni, wejdzie on automatycznie w tryb
automatycznego roztadowania, aby zachowac¢ wydajnosc.

(3) Ochrona balancera: akumulator automatycznie balansuje napiecie ogniw, aby
zachowac wydajnosc.

(4) Ochrona temperatury: akumulator moze sie uszkodzié, jesli temperatura
spadnie ponizej 5 lub jest powyzej 40, dlatego nie uruchomi sie w tych
temperaturach.

(5) Ochrona przed przetadowaniem: wysokie natezenie pradu moze powaznie
uszkodzi¢ akumulator. Akumulator przerwie tadowanie, gdy natezenie jest zbyt
wysokie.

(6) Ochrona przed przetadowaniem: przetadowanie moze powaznie uszkodzi¢
akumulator. Gdy akumulator jest natadowany do petna, wszelkie proby tadowania
zostang przerwane.

(7) Ochrona przed skrajnym roztadowaniem: akumulator nie bedzie dziatat, jesli
zostat roztadowany do zbyt niskiego napiecia.

(8) Ochrona przed zwarciem: gdy akumulator wykryje zwarcie, wszelki doptyw
pradu zostanie przerwany.

(9) Wykrywanie uszkodzen: gdy akumulator wykryje uszkodzenia lub brak balansu,
pojawi sie ostrzezenie.

(10) Ochrona przed hibernacja: akumulator przerwie zasilanie po 20 minutach
bezczynnosci. Gdy moc spadnie ponizej 5% i akumulator jest w uzyciu, wytaczy sie
on automatycznie, aby zapobiec skrajnemu roztadowaniu. Akumulator mozna
ponownie przebudzi¢ tadujac go.

(11) £acznosé: dron moze uzyskiwad informacje o akumulatorze w czasie
rzeczywistym (napiecie, moc).

Nacisnij raz aby sprawdzi¢ poziom
Prze’racznik akumulatora. Wytaczy sie po 3 sekundach.

akumulatora Nacisnij raz i nastepnie przytrzymaj aby wtaczyc¢/

wytaczyc. Dioda zaswieci sie/zgasnie.
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1.2.4 Niska temperatura

(1) Jesli akumulator jest uzywany w niskiej temperaturze (-10°C do 5°C) nalezy go najpierw
natadowac do petnai ogrzac przed uzyciem.
(2) Akumulator nie moze by¢ uzyty w temperaturze ponizej -10°C.

(3) Latajac w niskich temperaturach, zaleca sie przerwa¢ lot natychmiast, gdy pojawi sie w
aplikacji ostrzezenie "Low Battery Alarm".

(4) W niskich temperaturach, zaleca sie rozgrza¢ akumulator do przynajmniej 5°C przed
lotem.

(5) W niskich temperaturach, opor powietrza drona zostanie zredykowany ze wzgledu
na nizszg moc wyjsciowa akumulatora. Nalezy latac ostroznie.

(6) Przed lotem w niskich temperaturach zaleca sie wtozy¢ akumulator do dronana 1
do 2 minuty, aby sie rozgrzat.

1.2.5 Ostrzezenia dotyczace akumulatora

Nalezy natadowac akumulator do petna przed kazdym uzyciem. Nalezy

uzywac dedykowanej tadowarki Hubsan w celu tadowaniu.

(1) Akumulator nagrzewa sie po locie. Nalezy go schtodzi¢ do temperatury pokojowej
przed tadowaniem.

(2) Temperatura tadowania inteligentnego akumulatora jest pomiedzy 5°C do 40°C.
Jesli temperatura akumulatora nie znajduje sie w zakresie, tadowanie zostanie
przerwane. Optymalna temperatura tadowania to 25 £ 3°C. tadowanie w takiej
temperaturze moze zachowac wydajnosc¢ akumulatora.



1.3 Smigta

Przed pierwszym montazem smigiet, upewnij sie ze Smigta A sg dopasowane do silnika
A, a Smigta B sg dopasowane do silnikow B. Uzyj dostarczonych srub by dokreci¢ kazde
Smigto (kre¢ w kierunku wskazowek zegara). Jesli Smigta musza by¢ wymienione, odkreé

najpierw sruby.

2. Nadajnik (Tryb America 2)

2.1 Nazwy czesci nadajnika
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1) Uchwyt urzadzenia mobilnego

2-1) Gaz/Ster

2-2) Przod/Tyt/Lewo/Prawo

3) Powrdt do punktu domowego

4) Zasilanie

5) Tryby F/N/S

(Movie,Normal,Sport)

6) Wyswietlacz

7) Zdjecie

8) Film

9) Pokretto dostosowywania

gimbala

10) Wtasne przyciski

11) Antena

12) Przedtuzacz nadajnika
13) Port tadowania/Adapter
14) Otwér na smycz

15) Schowek

16) Miejsce na kabel

15 16 15



2.2 Funkcje nadajnika

S/N

Przycisk / przetacznik

Funkcja

(1)

Drazek
gazu /steru

Przesun drgzek do przodu lub tytu i dron kolejno
wzniesie sie lub znizy. Przesun drazek w lewo lub
prawo | dron poleci kolejno w lewo lub prawo.

(2)

Drazek
elewatora / lotki

Przesun drazek do przodu lub do tytu i dron kolejno
poleci do przodu lub do tytu. Przesun drazek w lewo
lub prawo i dron obrodci sie kolejno w przeciwnym
kierunku do wskazéwek zegara i wedtug
wskazowek.

Przesun drazek do przodu lub do tytu i drazek kolejno

1 Draze/k wzniesie sie lub znizy. Przesun drazek w lewo lub
galel prawo i dron obrdci sie kolejno w przeciwnym
lotki kierunku do wskazéwek zegara i wedtug wskazowek.
Drazek Przesun drazek do przodu lub do tytu i dron kolejno

2 | elewatora / poleci do przodu lub do tytu. Przesun drazek w lewo
steru lub prawo i dron poleci kolejno w lewo lub prawo.

Powrdt do Przytrzymaj by dron rozpoczat powrdt do
3 |punktu punktu domowego.
domowego Nacisnij raz by przerwac¢ powrot.
4 | Przetacznik zasilania | Przytrzymaj by wtaczyc/wytaczyc¢ urzadzenie.
FTryby/ N/ 5 Tryb Movie: ézybkosc lotu to Im / S o
. Tryb Normal: maksymalna szybkos¢ lotu w aplikacji
5 (MOVIe/ (12m / s)
Normal/ Sport) Tryb Sport: szybkos¢ lotu 20m / s

6 | Wyswietlacz Wyswietla parametry lotu.

7 | Zdjecie Naciénij aby wykona¢ zdjecie.

8 |Wideo Przy.t,rz.}/maj aby rozp?cza?' nagrywan.ie.

Nacisnij raz aby zakonczy¢ nagrywanie.
Pokretto . o
g |dostosowywania Steruje osig gimbala.
gimbala
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Przycisk / .
S/N Sizetacznik Funkcja

Nacisnij i przytrzymaj przycisk Fn, uzyj pokretta gimbala aby
dostosowac jasnosc ekranu.
Pojawi sie powiadomienie dzwiekowe, gdy poziom

akumulatora bedzie niski. Przytrzymaj przycisk RTF przez 1.5
10 | Wasne aby wytaczyc¢ dzwiek. Przytrzymaj ponownie, aby przywrocic.
= Mozesz ustawic funkcje wtasnych przyciskéw w aplikaciji.
przyciski Funkcja 1: wyjscie z obecnego trubi lotu. Aplikacja wykona

wybrane funkcje. W tym trybie, nacisnij Fn aby wyjsc i by
dron sie unosit w miejscul.

Funkcja 2: nacisnij raz, aby powrocic z gimbalem.

Funkcja 3: brak funkcji.

11 ’Ir::ac()jr;wania / tuzy do tadowania nadajnika lub taczenia go

adapter z telefonem/tabletem.

Ostrzezenie
12 | o niskim
stanie akum.

Gdy poziom akumulatora jest niski, pojawia sie
powiadomienie d wiekowe.

Jesli nadajnik nie jest uzywany przez 10 minut po stanie
czuwania, pojawi sie powiadomienie dzwiekowe (raz na

13 Stan trzy sekundy).

czuwania | Po 3 minutach powiadomienia dzwiekowego, nadajnik
automatycznie sie wytaczy. Jesli zostanie nacisniety
dowolny przycisk, powiadomienie dzwiekowe sie wytaczy.

2.3 tadowanie akumulatora nadajnika
Nadajnik jest tadowany za pomocga kabla Micro USB.

——————————————————————————————————————————————————

. Czas tadowania nadajnika

" wynosi ok. 2.5 godziny.

. Dioda bedzie migac podczas

' fadowania. Gdy tadowanie sie
- zakonczy, diody LED bedg sie
. Swiecic stale.




2.4 Diagram nadajnika

=1 =11
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1 Akumulator drona 3 Stan Smigiet

2 Akumulator nadajnika 4 Tryb drona

5 Satelita GPS drona /7 Os lotu

6 Sygnat drona 8 Symbole

9 Zdjecie / wideo 11 Kalibracja kompasu
10 Dystans lotu 13 Zdjecie / wideo

12 Szybkos¢ drona



2.5 Utozenie anten nadajnika

(1) Dostosuj anteny nadajnika tak by byt skierowane "twarza" do drona;

(2) Na duzych dystansach nalezy skierowaé anteny blizej siebie i skierowa¢ je doktadniej
w kierunku drona.

(3) Na bliskich dystansach nalezy oddzieli¢ anteny dalej od siebie, aby byto wieksze pole
zasiegu.

(4) Nie nalezy krzyzowac anten.

3 Lot

3.1 Aplikacja X-hubsan 2.0 App

Przed lotem, uzytkownik musi pobrac aplikacje X-Hubsan 2.0
Pobierz aplikacje za darmo skanujac ponizszy kod QR lub wyszukujac jej w APP Store
(iOS) lub Google Play.

X-Hubsan 2.0
10



3.2 Gtowny interfejs

___ Stan FPV Sygnat Sygnat Poziom .
Stronasamea Stan lotu - ---. silnika(Wideo) NadajnikaGPS Akumulatora Ustawienia
' | sygnat ,
| v : 1 : : |
[ Not Connected 98 Fn milll pantl] “&nss @i 10

Ustawienia
% > ---+Tryb lotu Headless Wt / wyt.+----- F ~doiren

@ @ | Przetacanik

; 2djecie /wideo
_______ . Pozycja pitch; | .
utomatyczny start/ oimbala ° ‘ @ -L---Wykonaj
2djecie /film

@ ® GPS Stybkosé | i :
ﬁ,\\?\ : : o -- --+Galeria

/ % 00.000000 , -000.0000 SPEED d.OM/S
p ] 45877503, -106.123984 , 65m H: 0.0m D: O.lOm

ula wysokosci Nadajnik GPS Wysokos$é Dystans

Note: This is the interface in Map mode

3.3 Parowanie drona

(1) Uruchom aplikacje X-Hubsan 2.0, wybierz model drona.
(2) Nacisnij raz przycisk zasilania i nastepnie przytrzymaj, aby je wtaczyc.

(3) Nacisnij przycisk zasilania nadajnika i nastepnie przytrzymaj, aby go
witaczyc. Potacz swoj nadajnik z telefonem lub tabletem za pomoca kabla.

/~ 1]

Not connected 38 v ol e N

Net cennected ¥ v el muw =

Coa B © |
%) %) ®E
~~ = (@ ~ = (@

Przed parowaniem Po sparowaniu
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(4) Rozpocznij parowanie (krok ten jest wymagany tylko podczas pierwszego
parowania, lub gdy nadajnik jest wymieniany. Nalezy to przeprowadzic¢ recznie).
1. Przejdz do aplikacji -> Settings -> Controler, transmitter connection method: Leas

Fr - - - -—""--""-"=--=""-—m'/= - -"-=-"--"--"-"-"-"-"-“-"-"-"-“-“"-"--"--""-""="-—=-——————_———— - 1
Transmitter model L !
edas |
HTO18A |
|
@ controller |
Set transmitter and aircraft connection >
¢ J tick tti
oystick settin
) Y 9 >
Custom button Fn NG funictian. =
R A

2. Za pomoca szpilki nacisnij przycisk tagczenia, aby wejs¢ w tryb tgczenia.
3. Wybierz "Set transmitter and aircraft connection".
4. Wybierz drona i sie potacz.

% < Scan aircraft ) ¢

@ Controller HUBSAN_ZINO2_ XXXXXX

& onecy

Musisz ukonczyc¢ proces tagczenia w aplikacji przed pierwszym uzyciem lub po
wymianie nadajnika. Mozesz wtedy sterowac¢ dronem bez potrzeby taczenia sie z aplikacja.

Uwagi:

- Proces tgczenia zostat juz przeprowadzony w fabyce. Uzytkownik dlatego musi

z reguty tylko wykonac 3 pierwsze punkty.

- Po wejsciu w tryb taczeniu, wszystkie cztery diody LED beda szybko migac i beda sie
swieci¢ na stale po udanym potaczeniu.

- Trzymaj nadajnik w zasiegu 1 metra od drona podczas taczenia.
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3.4 Kalibracja Drona
3.4.1 Kalibracja Pozioma

Podczas lotu, jesli dron znacznie schodzi na osi poziomej, nalezy wyladowac¢ dronem,
zablokowac silnik i potozy¢ go na poziomej powierzchni. Wejdz nastepnie w ustawienia
w aplikacji, wybierz kalibracje pozioma i dron automatycznie jg przeprowadzi. Cztery
lampy na dronie bedg migac i beds sie Swieci¢ stale po zakonczeniu kalibracji. Nie ruszaj
dronem podczas kalibraciji.

% Aircraft X
Aircraft mode! Parameter unit
Metric Unit (mys)
@ Waypoint parameters >
Fory Device binding [ Start binding
==
The aircraft is bound to the current mobile device, and on
longer establish a binding with other devices.
@ Fabbaudn Compass calibration
Horizontal Calibration
QO
g0

3.4.2 Kalibracja kompasu

Przed pierwszym uzyciem, kalibracja kompasu pojawi sie przed startem.
Podazaj za instrukcjami na ekranie, obré¢ drona w poziomie | nastepnie
skieruj go nosem w doét i obroc go wedtug wskazéwek zegara. Informacja
o kalibracji kompasu zniknie po zakonczeniu procesu. Musisz wykonac
kalibracje kompasu przed pierwszym lotem.

Kompas moze byc¢ zaktdécany przez urzadzenia elektryczne, magnetyczne
oraz metale. Zaktécenia mogg doprowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania
lub utraty kontroli. Regularna kalibracja gwarantuje poprawne odczyty.
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3.4.3 Test GPS

Po wejsciu w interfejs aplikacji, nacisnij "Aircraft", wybierz "GPS Accuracy Test",
nastepnie "Enable/Restart GPS Accuracy Test". Dron automatycznie rozpocznie test.

R S

GPS Accuracy Test
: Current GPS Accuracy GPS Accuracy Test Timeout

E @ 5m L 15

Start GPS Accuracy Test

Return altitude setting

The aircraft will rise to the set RTH altitude before
activate R1H

3.5 Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow

Start silnika
(1) Dron, nadajnik oraz telefon/tablet musza by¢ potaczone.
(2) Kompas drona musi by¢ skalibrowany (cztery lampy na dronie sie $wiaca).
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(3) Dron musi by¢ potozony poziomo.
(4) Nie zaleca sie startowag, jesli sygnat GPS nie jest stabilny.

_,:_::_-. 1 rr-:_,l

Tl k

® 0o

I

/J| Connected % %n onl sol s RS

rd

Uruchamianie silnikow

Przesun oba drazki do zewnetrznych rogdw, aby uruchomic silniki. Pusc
drazki, gdy silniki sie zaczng krecic.

Zatrzymywanie silnikow

Gdy silnik dziata, przesun oba drazki do zewnetrznych krawedzi. Pus¢ oba
drazki, aby je zatrzymac.

Wymuszanie zatrzymania

Bedac w powietrzu, mozna zmusic silniki do zatrzymania sie, wykonujac
"6semke" na drazkach. Nalezy uzywac tej funkcji ostroznie, jako ze dron
moze upasc i zrani¢ osoby na dole lub dokonac¢ szkaod.

4 Sterownik lotu

4.1 Tryb sterowania lotem

Szybkosc lotu

Tryb Movie | Maksymalna szybkos¢ to 1 m/s

Maksymalna szybkosc¢ to 12 m/s, mozna jg dostosowac w

Tryb Normal | - 1 2Gii 0 10%-100%

Maksymalna szybkos¢ to 20 m/s. Tryb Sport

Tryb Sport jest dostepny tylko w trybie GPS.
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Tryb sterowania lotem

(Kontroler lotu ocenia sygnat GPS i przetgcza na odpowiedni tryb)

Tryb Dobry stan GPS. Uzywa statego punktu GPS oraz optycznego
GPS wspomagania.
Gdy dron unosi sie w miejscu i stan GPS jest niewystarczajacy,
Tryb uzywany bedzie tryb Optical Flow. Tryb optical flow najlepiej dziata na
Optical wysokosci 3 metrow (powyzej 3 w trybie wysokosciowym).
Flow W tym trybie, maksymalna szybkosc¢ drona to 3m/s. Tryb inteligentny
nie jest dostepny, wiec nalezy latac ostroznie.
Gdy sygnat GPS oraz optical flow sg stabe, dostepny jest tylko reczny lot i
Tryb tryb inteligentny jest zablokowany. W trybie wysokosciowym zalecane jest
Wysokosc ry g. Y i : Y- . .ry. Wy . WY J
iowy wyladowanie dronem jak najszybciej, jako ze jego punkt staty jest

niepoprawny.

4.2 Dioda lotu (lampa jednokolorowa)

Kalibracja

W1taczanie : : . :
) Wszystkie 4 diody migaja powoli.
| start

: : Kalibrowanie kompasu 1: wszystkie 4 LEDy migajg w cyklach
Kalibracja : : . : > .
” Kalibrowanie kompasu 2: wszystkie 4 LEDy migaja w pionowych

ompasu :
parach na zmiane

Kalibracja : : L :

. W tkie 4 diody LED I
hozioma szystkie 4 diody migajg powoli

Tryb Lotu

Tryb Regular Wszystkie 4 diody LED Swieca sie stale
Niski poziom Przednie niebieskie LEDy Swieca sie
mocy stale. Tylne migaja na czerwono.
Utrata kontroli Przednie diody migaja powoli na niebiesko, tylne $wieca
nad lotem sie ha czerwono.

Tryb Headless

Przednie diody migaja w pionowych parach na
niebiesko. Tylne Swieca sie na czerwono.

Przednie LEDy Swiecg sie stale na niebiesko,

RTH tylko migaja na czerwono.
Zdjecie Tylne LEDy raz zaswiecaja sie na czerwono.
Wideo Tylne LEDy migaja na zmiane.

Wytaczenie Swiatet | Przytrzymaj przycisk kamery.
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4.3 Powroét do punktu domowego (Rth)

Istnieja trzy typy RTH: RTH jednym przyciskiem, RTH niskiego poziomu
akumulatora oraz RTH bezpieczenstwa. Podczas startu, dron zapisuje obecne
miejsce jako punkt domowy, jesli GPS ma 6 lub wiecej gwiazdek.

W przeciwnym wypadku, ostatnia pozycja gdzie GPS byt oceniany na 6+
gwiazdek zostanie uzyta jako punkt domowy.

Proces RTH

1. Zapisz punkt domowy 2. Aktywuj warunku aktywowania RTH
3. Dopasuj kierunek dzioba drona o
4. Dron wzniesie sie na wysokosc¢ podana w aplikacji

(1) Niezaleznie od obecnej W?/solgos’,ci drona, jesli dron oddalony
W poziomie o 5 metrow - wyladuj. ] . .

(2) Jesli odlegtos¢ pozioma wynosi 5 metréw lecz jest w zasiegu 20
metrow, dron powrdci na obecnej wysokosci. o

(3) Jesli dron jest oddalony o 20+ metréw i jego obecna wysokosc jest
wyzsza od wysokosci powrotu do punktu domowego, dron powraoci na tej
wysokosci. Jesli nie jest - wzniesie sie na odpowiednig wysokosc.

RTH jednym przyciskiem

Powrdt do punktu domowego przyciskiem RTH w aplikacji/na kontrolerze

RTH niskiego poziomu mocy

Kontroler lotu wyswietli powiadomienie, jesli poziom mocy akumulatora
bedzie niski.

Dron automatycznie powroci do punktu do punktu domowego, jesli poziom
mocy akumulatora jest na to wystarczajacy. o o o
W,PrzeC|wn m wypadku rozpocznie ladowanie w miejscu gdzie sie znajduje.
Jesli sygnat GPS jest zbyt staby, dron rowniez rozpocznie ladowanie.

RTH zabezpieczajace

Gdy dron straci potaczenie z kontrolerem na wiecej niz 5 sekund, dron
automatycznie rozpocznie powrot do punktu domowego.

Przebieg:

(1) Jesli dron utraci potaczenie na 5 sekund, RTH zostanie automatycznie
przeprowadzone.

(2) Jesli potaczenie zostanie przywrdécone podczas lotu, mozna przerwac¢ RTH.
(3) Dron bedzie automatycznie ladowat, jesli nie ma sygnatu GPS lub gdy jest
staby.

(4) Gdy pojawi sie znowu sygnat, dron bedzie probowat potaczyc sie z
nadajnikiem w przaciggu 10 sekund.
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4.4 Wyszukiwanie maty drona

Gdy dron laduje lub znajduje sie 10 metréw nad ziemia, automatycznie wyszukuje on

maty do ladowania.

/ [ Connected

M %y el

il Sus BHY O

® e

\

@ ~©.

s e
i
. -- .
(@) | .
.

O

°@

®
o @

T:é% ROR Loa ALDN

¥ 45.877503 , -106.123984 SPEED 0.0M/S

K §5877503 . .106.123984 . 65m H:0.0m D.0O0Om

A

(1) Gimbal szuka maty do ladowania [H]. Wymagania co do maty: 1. Ostry kontrast 2.

Bia
(2)

a litera "H" 3. Mata nie jest przez nic zastonieta.
Dron najpierw wzleci na gorng czes¢ maty i nakieruje sie na nig i nastepnie powoli

bec

zie sie do niej znizat, po rozpoznaniu. Na wysokosci 3 metrow dron bedzie juz

bezposrednio prosto ladowat Jesli pojawi sie btad/problem podczas lgdowania, nacisnij
stop, aby je przerwac.
(3) Jesli dron nie moze wykry¢ maty na wysokosci 5 metrow lub moc akumulatora spadta

do krytycznie niskiego poziomu, dron bedzie lagdowat natychmiast.
(4) Wyszukiwanie maty nie moze by¢ przeprowadzane w trybie wideo.

(5) Jesli mata nie jest uzywana, wytacz funkcje jej wyszukiwania w ustawieniach.

4.5 Tryb Lotu
4.5.1 Tryb Headless

=

Connected

X %y vl e~ wws B O

¥ 45877583  -106.123984 SPEED 0.0M/S

¥:0.0m ODO:0.0m

°@

®
@

0% R:0% LEO0O% ALD%

\ 45.877503 . .106,123%384 . 65m

I

O

/

W trybie Headless, dron moze byc¢ sterowany do przodu/tytu/lewo/prawo niezaleznie

od tego, w ktora strone skierowany jest dron.
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4.5.2 Kreatywne wideo

Zdjecia panoramiczne:

(1) Wybierz kierunek obrotu (wg. wskazowek zegara/przeciwnie);

(2) Wybierz o$ obrotu oraz zakres (90°-360°, doktadnos$¢ co do 1°);

(3) Ustaw szybkos¢ (2-30°/sek, doktadnos$¢ co do 1°);

(4) Nacisnij "GO". Dron bedzie sie obracat w miejscu wykonujac zdjecia + zapisujac film.
(5) Podczas wykonywania zdje¢, mozesz nacisnaé przycisk wyjscia, aby wyjs¢ z tego trybu
| by zapisac film.

/ v Connected 5 %%n il eanll “Kws B33V O] \

%) @ @

?
H Angle 360 @ Q

A = f +| o ccw @
i 360°
i ©
— Speed ss T e cw GO
¥ 45.87750] _; ‘\ 30°/s E: 0% A: 0%
: . A

\ PR) 45.877503 , -

4.5.3 Tryb podazania

Wejdz w tryb podazania by wybrac sledzenie obrazu oraz GPS.

: /

/ SNicted B By il el Sws BIG® \

52 Normal |
Mode
2. Waypoint @
Mode
<2 Orbit @ Q
I_-_l Mode
BUNE @
__ "% Folow
Mode ©
K ® Creativehz3osa SsPeeD a.0m/s
Video /A.GSm H:0.0m D:0.0m T:0% R:0% E 0% A:D0% /

Sledzenie obrazu: wybierz cel w aplikacji. Po wybraniu celu, nacisnij "GO" i dron bedzie
podgzat za ruchem obiektu lub osoby. Zasieg Sledzenia oraz wysokos¢ wynoszg 5-15
metrow. Funkcji tej nie mozna wiaczyé, gdy dron jest w zasiegu 5 metrow od celu.
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4.5.4 Orbitowanie

Nacisnij na "Mode Selection"” i nastepnie "Orbit Mode" aby wybra¢ obecna lokacje
lub pozycje nadajnika jako centrum. W trybie orbitowania, mozesz dostosowac
szybkos¢ oraz kierunek poruszajgc drazkiem w lewo oraz prawo i mozesz zmienic
zasieg orbitowania przesuwajac drgzek w gore oraz dot.

( & Norma|\'cted X bn ol mall “Sws BT \
Mode
C‘DE 2. Waypoint @
Mode
. ’ |
g Orbit ; Q
U Mode
© | ) Follow ?(:)
Mode 1
® Creativjlmgaa SPEED 0.0M/S

\ Video A, 65m H: 0.0m D: 0.0m Ti:0% R: 0% E:0% A:0% /

4.5.5 Punkty kontrolne

Dron bedzie leciat wzdtuz wyznaczonej sciezki, ktéra zostata wyrysowana
na ekranie oraz zapisana. Mozesz dostosowac szybkos¢ drona podczas lotu.

/ D Connected ¥ %y ol emclf s B \
"‘1.,\
%
o/
Waypoint
- °@ | (
U g '® 1O
@ Waypoint Waypoint ! @
Planning Memory i
®) = |
Tap one and enter into
the operation interface o
< 45.877503, -106.123984 SPEED 0.0M/S

k 8% 45.877303 . .106.123984 . 65m H: 0.0m D:0.0m T1:0% R:0% E 0% A: 0% /

Planowanie punktéw kontrolnych: Mozesz zmienic ustawienia punktéw kontrolnych i
ustawic ich liczbe, wysokosc¢ oraz inne parametry. Dron bedzie podazat za podanymi
parametrami po aktywowaniu trybu punktéow kontrolnych. Mozesz sterowac
szybkoscia lotu, zatrzymac sie lub kontynuowac lot.
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Zapisywanie punktéw: po wejsciu w ten tryb, le¢ dronem i nacisnij "Memorize
Waypoints" w aplikacji i dron zapisze aktualng pozycje. Po zapisaniu wszystkich
pozycji, mozesz je wgrac i kaza¢ dronowi lecie¢ wedtug wyznaczonych punktow.

Jesli dron nie znajduje sie na pozycji startowej, poleci on do tej pozycji przed lotem do
pierwszego punktu.

4.5.6 Tryb lotu liniowego

Wybierz "Mode Selection" i nastepnie "Line Fly Mode".
Ustaw kat, dystans oraz szybkos¢ drona.
Przebieg:

1. Ustaw kat (0~360°, doktadnos¢ co do 1°);
Ustaw dystans (10-100 metrow, doktadnos¢ co do 1 metra); ustaw szybkos¢ (1-8m/s,
doktadnosc¢ 0.1);

Po zakonczeniu ustawien, dron przeprowadzi tryb lotu liniowego.

Podczas lotu, pilot moze wykonywac recznie zdjecia lub filmy oraz zatrzymac/
kontynuwac lot w kazdej chwili.

Podczas lotu mozna postugiwac sie drazkiem gazu, reszta jednak jest nieobstugiwana.
Mozesz zatrzymac/kontynuowac/zakonczyc lot w kazdej chwili.

. Gdy poziom mocy akumulatora drona jest niski lub tacznos¢ zostata utracona, dron
ustawi powrot do punktu domowego jako priorytetowsg akcje.

D=ke

IO

/ [ Connec| Line Fly ModeX || equll “.ws B50* € \

Angle: 0° - @
%) . = ©

istance: 10m
. @ (=
H %m 100m i O
@ S‘eedzl.{)m/s ©

m/s 8m/s
. (&
0
v 45.877503 , -106.12 .
\ 38 45.877503 . -106.123384 . 6 Preview Route T:0% R:0% E:0% A:0% /
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4.5.7 Fotografia Time-lapse

Po wybraniu trybu kompresji czasu, mozesz wybrac opcje "Free Time-Lapse"
oraz "Surround Time-Lapse".

/ s Hover mode B 5on ol atll] N B2 © \

% ) ® 3

' | O

@

A @ | -®
£l
}bl\wi L timfer-eI:pse t?::?(‘:::e 4

- /

Free Time-lapse

Dron w tym trybie wykona pewng liczbe zdje€ i utozy z nich film time-lapse wedtug
ustawionych przez uzytkownika parametrow. Podczas wykonywania zdje¢ uzytkownik
moze sterowac lotem oraz dronem.

(1) Wybierz "Free Time-Lapse"
(2) Ustaw przerwy migawki, dtugos¢ filmu oraz maksymalny czas lotu.
(3) Po dokonaniu ustawien, nacisnij "GO" i rozpocznij wykonywanie zdjec.

/ [ Hover mode 83 gy ol el Sns B¢ & \

%)

G) O

) MRS D @

i) /__\ & ( ;:e\f?'di::l;eneratedr/\} T GO @
7N

The Maximum

I: I. ;“E ,.I/ Flight Speed b= O-—=,
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Surround Time-lapse

Dron w tym trybie wykona pewng liczbe zdjec¢ i automatycznie utozy z nich film time-
lapse wokot wybranego punktu oraz parametrow ustawionych przez uzytkownika.
Podczas wykonywania zdjec, nacisniecie przycisku przerwie misje.

(1) Wybierz "Surround Time-Lapse"

(2) Wybierz przerwy migawki, dtugos¢ filmu oraz maksymalna szybkos¢ lotu

(3) Wybierz kierunek okrazania punktu, centrum punktu oraz kierunek nosa drona
(4) Po zakonczeniu, nacisnij "GO" aby rozpoczaé¢ wykonywanie zdjecie

/ [ Hovermode 58 6n mllmull “Nan/s Bite* © \

R

| °® | O
o o] | @

5 B ¢ | The Maxi:\um — 4 GO : @
7 e 0|7 ®

N = y,

4.5.8 Tryb panoramiczny

W trybie panoramicznym mozesz wybra¢ krecenie sferyczne (180), pionowe oraz z
szerokim katem. W tym trybie, dron bedzie wykonywat zdjecia automatycznie.

Po wykonaniu zdjec, mozesz przejrzec zdjecia oraz filmy na karcie TF,
wyeksportowac oraz skomponowac je.

/ Dra Hover mode 8 5on el e nll] oonss B © \

11V

% )
C Q

6 £ ) ‘@’ =2 fg = é

VA / , 5 Vemcai Wide Asigle
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4.6 Gimbal Kamery
4.6.1 Ustawienia kamery

Nacisnij na ikone ustawien w gtownym interfejsie aplikacji aby ustawic
rozdzielczosé, balans bieli, kolor oraz inne parametry:

/ o Connected B Son il | @ \
Video Resolution )

4K

x _r) Frame Rate

30FPS

white balance >
Auto

)

Color >
e Normal]
Video Forma MP4

¥ 45.877503, -106.123984 SPEED 0.0M/S

k (@9) 45.877503 . -106.123984 . 65m H: 0.0m D:0.0m /

4.6.2 Dostosowywanie osi pitch gimbala

Dostosowywanie w aplikacji

Metoda 1: przytrzymaj w pustym miejscu w podgladzie filmu i twoje urzadzenie bedzie
wibrowac. Gdy pojawi sie ikona w miejscu, w ktorym nacisnates, mozesz dostosowac
oS gimbala przesuwajac palcem w gore oraz dot po ekranie.

Metoda 2: mozesz doktadniej dostosowac kat naciskajac na strzatki pod oraz nad ikona.

/ [ Connected B  on mll eaull “Sewss B O \

@
%)

)o@
| @) 1) @ O

&
(2) ©
@ 45.877503 , -106.123984 SPEED 0.0M/S

\ £9) 45.877503 . .106.123%84 . &65m H: 0.0m D: 0.0m /

Dostosowywanie na nadajniku

Mozesz dostosowac os pitch gimbala

uzywajac pokretta na nadajniku.




4.6.3 Karta TF

(1) Urzadzenie wspiera karty TF U3 powyzej 16G/32G/64G/128G;
(2) Hot plug jest wspierany.

5 Rozwiazywanie problemow

1. Urzadzenie mobilne oraz nadajnik nie moga sie potaczyc

(1) Sprawdz czy ikona stanu w aplikacji sie zmienita
(2) Dla ustawienn USB na telefonach android, sprawdz rozdziat dotyczacy taczenia sie
Z urzadzeniami Android

2. Dron nie moze by¢ wykryty

(1) Uruchom ponownie drona, nadajnik oraz aplikacje X-Hubsan 2.0
(2) Zaktualizuj oprogramowanie drona

(3) Sprawdz, czy dioda w porcie TF $wieci sie na czerwono.

Jesli miga, oznacza to ze dron ma awarie.

3. Transmisja obrazu zablokowana lub sie czesto przerywa

(1) Dopasuj kat anteny na dronie. Anteny nie mogga sie stykac¢ ani krzyzowac

(2) Zmien miejsce lotu, nie lataj w poblizu wysokich budowli lub wiezy radiowych
(3) Zaktualizuj oprogramowanie

4. Dron niestabilnie unosi sie w miejscu

(1) Zmien miejsce lotu, nie lataj w poblizu wysokich budowli lub wiezy radiowych
(2) Wykonaj kalibracje pozioma oraz kompasu

(3) Upewnij sie, czy wiatr nie jest zbyt silny i nie wptywa na lot

5. GPS drona nie jest precyzyjny lub nie moze przeprowadzic testow

(1) Lataj na otwartej przestrzeni, gdzie potaczenie GPS ma dostep do 6+ satelit
(2) Przejdz sie wokot drona

(3) Uzyj innego urzadzenia mobilnego z dronem

6. Akumulator nie moze sie natadowac
Podtacz tadowarke oraz akumulator ponownie

/. Czas lotu jest krotki

Przetadowanie akumulatora oraz wysokie temperatury moga obnizy¢ wydajnosc¢
akumulatora. Zaleca sie rowniez zachowac ok. 50% pojemnosci akumulatora i natadowac
go ponownie przed ponownym uzyciem.
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8. O¢S tilt gimbala jest zbyt duza lub gimbal zachowuje sie nietypowo
(1) Uruchom drona ponownie aby skalibrowaé ponownie gimbal
(2) Sprawdz w aplikacji czy stan gimbala jest poprawny

9. Inicjalizacja gimbala sie nie powiodta
Przed wtaczeniem drona, zdejmij ostone gimbala

10. Obraz nie jest wyrazny

(1) Upewnij sie, czy folia ochronna obiektywu zostata zdjeta
(2) Lataj w dobrze oswietlonym otoczeniu

(3) Sprawdz parametry i ustawienia kamery w aplikacji

11. Obiektyw jest zamglony

(1) Wilgo¢ moze doprowadzi¢ do zamglenia obiektywu. Przechowuj drona w innym
miejscu i w razie potrzeby wtoz srodek osuszajgcy do ostony gimbala, gdy jest
przechowywany.

12. Utracono zdjecia lub film

(1) Odczekaj az film lub zdjecie zostang zapisane po wykonaiu, w innym przypadku
mozna je utracic lub moga sie uszkodzic.

(2) Sprawdz, czy karta TF nie jest uszkodzona.

13. Utrzymywanie wysokosci za pomoca flow nie dziata

(1) Obecne osSwietlenie jest zbyt stabe

(2) Sprawdz, czy optyczny obiektyw flow na spodzie drona nie jest uszkodzony lub
zabrudzony
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Ograniczenie odpowiedzialnosci

Hubsan nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody, rany i prawne zobowiazania powstate
podczas bezposredniego lub posredniego uzytkowania produktu Hubsan jesli spetniony
jest przynajmniej jeden z ponizszych warunkow:

1. Szkody, rany lub odpowiedzialnosci prawne powstate gdy uzytkownik byt pijany, pod
wptywem narkotykow, srodkdéw znieczulajacych, zawrotéw gtowy, zmeczenia lub innych
stanow fizycznych lub mentalnych, ktore mogtyby wptyna¢ na mozliwosci pilota.

2. Niepoprawne uzytkowanie produktu.

3. Kompensaty za traumy, choroby i ostabniecia spowodowane korzystaniem z produkt
Hubsan.

4. Produkt latat w miejscu z zakazem lotu (np. nad rezerwatem).

5. Problemy z dziataniem spowodowane modyfikacjami lub korzystaniem z czesci nie
pochodzacych od firmy Hubsan / Nie podazanie za instrukcjami.

6. Uszkodzenia, rany i odpowiedzialnosci prawne spowodowane uszkodzeniem

mechanizmoéw ze wzgledu na naturalne zuzycie produktu (czas lotu powyzej 100 godzin),

korozje, przestarzata elektronike etc.

/. Kontynuowanie lotu pomimo ostrzezenia o niskim poziomie mocy.

8. Swiadome uzywanie drona pomimo widocznych probleméw (ciecz lub bréd we
wnetrzu drona, nie w petni ztozone urzadzenie lub urzadzenia, widoczne problemy
gtownych komponentdéw, widoczne defekty lub brakujace akcesoria itp.).

9. Latanie w nastepujacych sytuacjach lub srodowiskach: miejsca z silnymi
magnetycznymi zaktdceniami (linie wysokiego napiecia, elektrownie, stacje radiowe,
bazy), miejsce z zaktéceniami radiowymi, obszary z zakazem lotu, utracenie kontaktu
wzrokowego z dronem, staby wzrok pilota lub inne problemy pilota uniemozliwiajace
poprawne korzystanie z drona.

10. Dron uzywany w ztych warunkach pogodowych (deszcz, silny wiatr, snieg, wichura,
burza, tornada, huragan).

11. Produkt miat kolizje, stycznosc z ogniem, eksplozja, potopem, zawaleniem sie

budowli, woda, lawing, odtamkami, trzesieniami ziemi itp.
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12. Pozyskiwanie nielegalnych danych (nie tylko za pomoca drona) takich jak nagrania,
pliki 1 ujecia za pomocga produktu Hubsan.

13. Zte uzytkowanie akumulatora, produktu, przewodoéw, ochron i tadowarki.

14. Dowolna awaria akcesoriow lub urzadzenia, w tym kart pamieci, spowodowana
ztym zapisaniem sie obrazu lub wideo.

15. Uzytkownicy latajacy zbyt szybko i nieostroznie (nawet jesli majg odbyty trening).
16. Nie dostosowywanie sie do ostrzezen, instrukcji, informacji i wytycznych
przedstawionych na stronie Hubsan, w ogtoszeniach, instrukcjach itp.

17. Inne uszkodzenia nie bedace w obszarze odpowiedzialnosci Hubsan.

ISTNIEJE RYZYKO EKSPLOZJI JESLI AKUMULATOR ZOSTANIE WYMIENIONY NA
INNY NIEWEASCIWEGO TYPU. ZUZYTE BATERIE MUSZA ZOSTAC ZUTYLIZOWANE
ZGODNIE Z LOKALNYMI ROZPORZADZENIAMI. NIE DOTYKAC RUCHOMYCH
CZESCI PALCAMI | INNYMI CZESCIAMI CIALA. Deklaracja zgodnoéci SHENZHEN
HUBSAN TECHNOLOGY CO., LTD. deklaruje, ze produkt ten jest zgodny z
wymaganiami rozporzadzenia 2014/53/EU. Kopia oryginalnej deklaracji zgodnosci
moze byc¢ uzyskana pod adresem: 13 Pietro, Budynek 1C, SHENZHEN NANSHAN
SOFTWARE INDUSTRY, ul. Xuefu, dystrykt Nanshan, Shenzhen, Chiny.

Produkt ten nosi oznaczenie WEEE.

Oznacza to, ze produkt ten musi by¢ utylizowany zgodnie z rozporzadzeniem 2012/19/
EU by recycling zminimalizowat wptyw na srodowisko. By uzyskac wiecej informacji,
skontaktuj sie z lokalnym lub regionalnym przedstawicielem.

Produkty elektroniczne nie bedace czescig procesu sortowania sg potencjalnie
niebezpieczne dla srodowiska ze wzgledu na zawartosc szkodliwych substancji.
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Prosimy o zapoznanie sie z instrukcja przed uzyciem!

Nigdy nie zostawiaj urzadzenia bez nadzoru podczas tadowania
Odtacz kabel tadowania natychmiast po zakonczeniu tadowania
Smigta moga doprowadzi¢ do zranien lub szkdd

Produkt nie jest zabawka

Produkt nie jest przeznaczony dla dzieci ponizej 14 roku zycia

Flight Academy

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia
firmy INNPRO. Kopiowanie i dystrybucja w celach
komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia
zabronione.

Nazwa produktu: ZINO 2

Numer produktu: Q / HBS 001-2017

Sprzedawca: Shenzhen Hubsan Technology Co., Ltd

Adres: 13 piatro, Blok C, Shenzhen Software IndustrialBase,
Xuefu, Nanshan, Shenzhen, Guangdong, Chiny

E-Mai: service@hubsan.com

WWW.HUBSAN.COM
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